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I.SPECYFIKACJA OGOLNA
1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ( ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z budowa :
A/ kanalizacji sanitarnej grawitacyjno-tlocznej z rur PCV litych 0,200 (grawitacja)
1 PE100 SDR 17,6 (kanat ttoczny) , wraz z przepompowniami $ciekéw P1 i P2
oraz z przylaczami do przyleglych dziatek wzdhluz ulicy Dziatkowej i fr. ul. Glownej ,
w miejscowosci Dziatki gmWiskitki (dz. nr ew. 46/2, 43/2 , 69, 93)
B/ kanalizacji ttocznej ( dla podtaczenia w przysziosci kanalizacji z Sokula) pod
powstajaca obwodnica m. Zyrardowa (dz. nr ew.20/1203, 46/1)
i ma gruntach Nadle$nictwa Radziwittow ( dz. nr ew. 20/1204 21/1201).
Odprowadzanie $ciekéw odbywac si¢ bedzie w kierunku projektowanej oczyszczalni $ciekow
w Guzowie — zakonczenie kanatlu na dz.nr 69 ul. Gtowna- studnia SR, z mozliwos$cia dalszej
rozbudowy sieci. Inwestycja jest prowadzona w zwiazku z przebudowa nawierzchni w ul.
Dziatkowej w Dzialkach.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ( ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot budowlanych ww robot .

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwiazanych
z budowa kanalizacji sanitarnej .

1.4 okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja sanitarna — CPV 4523200 — 2
siec kanalizacyjna przeznaczona do odprowadzania §ciekéw
sanitarnych grawitacyjna lub tloczna

1.4.2 studnia rewizyjno-potaczeniowa — studnia na kanale sanitarnym

1.4.2.1 Elementy studzienki rewizyjno-potaczeniowej z kregdéw zelbet.-

1.4.2.1.1. kregi zelbetowe @ 1200

1.4.2.1.2 ptyta zelbetowa nastudzienna— element zelbetowy prefabrykowany , srednica
zewnetrzna @ 1400 mm , $wiatto otworu wlazowego 665 mm

1.4.2.1.3 wilaz kanatowy klasy 400 — element zeliwny przeznaczony do przykrycia
podziemnych studzienek kanalizacyjnych

1.4.3 studzienka kanalizacyjna z gotowych elementéw — studzienka na kanale sanitarnym

©425 z rur PCV , z rura teleskopowa , rura trzonowa 1 kineta z PP

1.4.4 Przepompownia $ciekOw — zbiornik z polimerobetonu o $r. 1,2 m z pompami

do podnoszenia Sciekow sanitarnych

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa , ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego (INI) .

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
- lokalizacj¢ 1 wspoirzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow ,

- dziennik budowy ,

- dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa egzemplarze ST .
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1.5.2 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ rysunki i dokumenty , zgodnie z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy .

1.5.3 Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektowa 1 ST

Dokumentacja projektowa , ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez INI
Wykonawcy stanowia czg$¢ umowy , a wymagania wyszczeg6olnione w cho¢by jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji .

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych elementow obowiazuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,, Ogoélnych warunkach umowy” .

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych , jak rowniez dokumentacji budowlanej , a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ INI , ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek , jezeli zajdzie taka potrzeba
w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim .

Odstepstwa od dokumentacji moga dotyczy¢ tylko dostosowania urzadzen sieci zewngtrznej
kanalizacji sanit. , badz zastapienia zaprojektowanych materiatow lub elementow ( np. w
przypadku niemoznosci ich uzyskania ) przez inne rodzaje o zblizonych charakterystykach
1 wymaganiach technicznych , pod warunkiem , ze w wyniku wprowadzonych zmian nie
nastapi pogorszenie wlasciwosci uzytkowania i trwatosci urzadzenia .

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 ST .

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST bgda uwazane za wartosci docelowe ,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranc;ji .
Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami , a rozrzut tych cech nie moze przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji .
W przypadku , gdy materialy nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST
1 wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli , to takie materiaty zostana
zastapione innymi , a roboty rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy .

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu , az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot .

Wykonawca dostarczy , zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace , w tym: ogrodzenia , porgcze , o§wietlenie , sygnaty i1 znaki ostrzegawcze ,
dozorcoéw , wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robot , wygody spotecznos$ci i innych .

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢,
ze jest wlaczony w ceng umowna .

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znac 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego .
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie :
a/ utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej ,
b/ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bgdzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwos$ci dla osob lub witasnosci spotecznej 1 innych ,
a wynikajacych ze skazenia , hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania .
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Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na :
a/ lokalizacje baz , warsztatow , magazynow , sktadowisk , ukopéw i drog dojazdowych
b/ srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
- mozliwos$cia powstania pozaru

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy , wymagany przez
odpowiednie przepisy , na terenie baz produkcyjnych , w pomieszczeniach biurowych ,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i pojazdach .

Materiaty fatwopalne bgda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich .

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem ,
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy .

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty , ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone
do uzycia .

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego , okreslonego odpowiednimi przepisami .

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami , a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska , to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy .

1.5.8 Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne , takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji .

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy i po jej zakonczeniu , zgodnie z wymaganiami
wlasciciela .

Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot , ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ INI i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot . O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi INI i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw .

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez zamawiajacego .

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialdéw 1 wyposazenia na i z terenu robdt . Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz , co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat INI . Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie bede dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obre¢bie terenu
budowy , i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen w tym obrebie ,
zgodnie z poleceniami Inzyniera Budowy.
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1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy .

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy .

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé , aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych .

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace ,
socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego .

Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odregbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j .

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia roboty ( do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez INI ).

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby budowla liniowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas , do momentu odbioru ostatecznego .
Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie , to na polecenie INI powinien
rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia .

1.5.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane
z robotami , i bedzie w pelni odpowiedzialny z przestrzeganie tych praw , przepiséw
1 wytycznych podczas prowadzenia robot .

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod , i w sposob ciagly bedzie informowac INI o swoich dziataniach .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania
2.1.1. Zrodta uzyskania materiatéw fabrycznych i do zasypki wykopow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialow przeznaczonych do robot ,Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje
dotyczace proponowanego zroédta zakupu , zamawiania lub wydobywania tych materiatow
1 odpowiednie $wiadectwa dopuszczenia i badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego .

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie , ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie .

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia zestawienia aprobat i §wiadectw
certyfikacji w celu udokumentowania , ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta
spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot .

2.1.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych do podsypki i zasypki wykopoéw

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego
wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia .

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych
1 jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta .
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym oplaty , wynagrodzenia
1 jakiekolwiek inne koszty zawiazane z dostarczeniem materialow do robot .

Humus 1 naktad czasowo zdj¢te z terenu wykopow , ukopow 1 miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu
po ukonczeniu robot .

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan INI .

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody INI , Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi , ktdre zostaly wyszczegdlnione
w dokumentach umowy .

2.1.3 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy , badz zlozone w miejscu wskazanym przez INI . Jesli INI zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét niz te , dla ktorych zostaty zakupione , to koszt tych
materialow zostanie przewarto$ciowany przez INI .

Kazdy rodzaj robot , w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko , liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem .

2.1.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni , aby tymczasowo sktadowane materialy , do czasu , gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przez zanieczyszczeniem , zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos¢ do robdt , i byty dostgpne do kontrolo przez INI .

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy lub poza terenem budowy , w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg
1 uzgodnionych z INI .

2.1.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi INI
0 swoim zamiarze , co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu , albo w okresie
dhuzszym , jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez INI .
Zmiang materialu musi zaakceptowac projektant .
Materialy uzyte do budowy powinny spelnia¢ wymagania podane w dokumentacji
technicznej i PN lub aprobatach technicznych

2.2 Przewody kanalizacyjne sanitarne
2.2.1. rury z PCV kanalizacyjne wg PN-92/B-10735 1 PN-EN 1401-01:1999

(o potaczeniach na uszczelke wargowa) - lite , kl. ,, S (SN 8)
2.2.2 Rurociag ttoczny - rury ci$nieniowe z polietylenu twardego ( PE80 SDR 17,6)
wg BN-74/6366-04 1 BN-74/6366-03 o potaczeniach zgrzewanych doczolowo
@1101¢990
2.2.4. Studzienka kanalizacyjna rewizyjno-polaczeniowa zgodnie z PN-B-10729:1999
z kregow zelbetowych @ 1200 z felcem , ptyta zelbetowa nastudzienna— element
zelbetowy prefabrykowany ($rednica zewngtrzna @ 1400 mm ) , wiaz kanatowy
typu cigzkiego odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-124:2000 ,
stopnie zlazowe zintegrowane w $ciance studni , ze stali nierdzewnej lub zeliwne ,
odlegtos¢ migdzy stopniami 25-30 cm , odpowiadajace wymaganiom PN-10729:1999
Beton hydrotechniczny B25 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-84/B-03264
Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-1450
Podsypka z piasku lub drobnego zwiru , materiat uzyty na podsypke zgodnie
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z wymaganiami norm np. PN-B-06712 , PN-B-11111, PN-11112,
wlaz zeliwny typ cigzki zkl.D400 ( z ryglami i wktadka chloropren) i wentylacja
studzienki kanalizacyjne z gotowych elementéw —rury PCV @425, z teleskopem ,
z wlazem zel. typu cigzkiego j.w. , z kineta z PP, pier§cien odciazajacy — wiaz j.w.
trojnik kanalizacyjne PCV—200/160/45°
Przepompownie $ciekow sanitarnych- 2 kpl - kompletna automatyczna zbiornikowa
z polimerobetonu o $rednicy ¢ 1200 mm :
- P1 wys. 3,91 m, z pompami typ FA 08 .22W ( lpract+lrez) f-my WILO EMU
- P2-wys. 5,08 m z pompami typ FA 08 . 22W ( 1pract+l1rez) f-my WILO EMU,
na prowadnicach z automatycznym ztaczem i uktadem sterowania ( wersja
z dzwonem pneumatycznym rozbudowanym ).

*e N °*

Specyfikacja techniczna pompowni

. Zbiornik monolityczny z polimerobetonu z wyprofilowanym dnem.

Srednica zbiornika min 1,2 m , o wysokosci jak w projekcie.

Wyposazenie zbiornika pompowni $ciekéw — uzbrojenie pompowni
Rurociagi ttoczne ze stali nierdzewnej

Kolana nierdzewne, Kotnierze stal nierdzewna

Sruby nierdzewne, szpilki

tancuch nierdzewny

Wtaz przejezdny zeliwny (P1) lub nieprzejezdny (P2) ze stali nierdzewnej z
zabezpieczeniem przed kradziezg z zamkami.

Drabina nierdzewna — zgodna z PN

Kominek wentylacyjny nierdzewny szt.2

Podest roboczy ze stali nierdzewnej dla pompowni od $rednicy 1,2 m. (P2)
Prowadnice rurowe nierdzewne

Porecz pomocnicza ze stali nierdzewnej

- zZlaczka z zaworem do ptukania rurociggu ttocznego z  szybkozigczem do weza
strazackiego - Srednica zaworu g 50 mm

Uszczelki

Deflektor nierdzewny

Zasuwa klinowa do $ciekéw

Zawor zwrotny kulowy do sciekow

Szybkozigcze RK

Szczegotowa specyfikacja pomp do pompowni P1 i P2 gm.Wiskitki :
Zaproponowane pompy muszg by¢ pompami wirowymi przeznaczonymi do

pompowania $ciekéw komunalnych. Kazda pompa z 10 m odcinkiem kabla .

Wymagania odnosnie pomp:
- silniki pomp o klasie izolacji H 09.
- silniki pomp w pompowniach posrednich powinny by¢ wykonane w obudowie
z zeliwa zapewniajgcego dobre odprowadzanie ciepta i zatapialne.
- wat pompy ze stali nierdzewne;j
- stopien ochrony pomp IP 68,
- zabezpieczenie silnika bimetaliczne - dla pomp bez czujnikéw PTC
- czujniki wilgoci dla wszystkich pomp.
- przekazniki do czujnikdw wilgoci umieszczone w tablicy sterowniczej.
- kabel przeznaczony do stosowania w $ciekach komunalnych
- wirniki muszg by¢ przeznaczone do pompowania sciekdw komunalnych,
- w celu zapewnienia niezawodno$ci dziatania wirniki w pompach w pompowniach
Sciekow muszg by¢ wirnikami otwartymi typu wortex z wolnym przelotem o wielkosci
co najmniej 60 mm
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» wirniki wszystkich pomp muszg by¢ pokryte specjalng powtokg antykorozyjng
i zabezpieczajaca przed Scieraniem np. ceramiczng CERAM o gruboéci ok. 1- 3 mm
- nie zawierajgcg rozpuszczalnikdw, o przyczepnosci na mokro min 13 N/mm? co
zapewni wy diuzenie zywotnosci wirnika, zwiekszenie odpornosci na dziatanie
Sciekow.

» Wszystkie pompy powinny posiada¢ podwojne uszczelnienie mechaniczne weglik
krzemu na weglik krzemu.

4. Tablica sterownicza dotyczy pompowni :

4.1 Szafy do pompowni przejezdnych i nieprzejezdnych - do wkopania obok pompowni.

4.2 Szafy maja posiadac¢ Certyfikat Zgodnosci CE
oraz Certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa ,,B”
Nowe Szafy sterownicze przepompowni Sciekdw majg by¢ wigczone do systemu
monitoringu i wizualizacji w technologii GPRS - HYDRO NET, ktéry obowigzuje na
terenie Gminy Ozaréw Mazowiecki. Oprogramowanie ma wspotpracowac z
istniejgcym systemem monitoringu (jako dodatkowa zaktadka w istniejagcym i
eksploatowanym oprogramowaniu). Jednoczesnie zamawiajacy zastrzega, ze
istniejacy i funkcjonujacy u zamawiajgcego system sterowania monitoringu w oparciu
o technologie GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza sie rowniez
mozliwosci wspotdziatania dwdch lub wiecej réznych systeméw sterowania i
monitoringu obiektéw wodno-kanalizacyjnych.

4.3 Rozdzielnie Sterowania Pomp ma byé wyposazona w nastepujace elementy
oraz funkcje elektryczne jakie one majg posiadaé:
a. Obudowa szafy sterowniczej:
- wykonana z tworzywa sztucznego IP 65
- wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego, na ktorych sg
zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania,
awarii ogolnej, awarii pompy nr 1, awarii pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy
pompy nr 2; wytgcznik gtéwny zasilania, przetgcznik trybu pracy pompowni
(Reczna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy
recznej; stacyjka z kluczem
- wyposazona w ptyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
- wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych
- posadzona na cokole z tworzywa sztucznego, umozliwiajacym montaz/demontaz
wszystkich kabli (np. zasilajgcych, od czujnikdw ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu obudowy szafy sterowniczej
b. Urzadzenia elektryczne:
- modut telemetryczny GSM/GPRS INVENTIA MT 101
- panel dotykowy (kolorowy) LCD o przekatnej 7,1”
- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz
- ukfad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem
- Ochronnik przepieciowy klasy B+C
- przektadnik pradowy do monitorowania pradu pompy
- wylgcznik roznicowo-pradowy czteropolowy 63A
- wylgcznik gtdéwny sieé-agregat
- gniazdo agregatu
- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wytgcznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B10
- gniazdo serwisowe 400V/32A/5P zabezpieczone czteropolowym wylgcznikiem
nadmiarowo-prgdowym
- gniazdo 24V z tranformatorem bezpieczenstwa
- wytgcznik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i
zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajgcej
- stycznik dla kazdej pompy
- jednopolowy wytgcznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujace;j

9
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- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z uktadem akumulatoréw

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu
dzwiekowego i optycznego

- przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

- wyltgcznik krancowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- hermetyczny wylgcznik krancowy otwarcia wtazu przepompowni

- stacyjka umozliwiajgca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wyjsciem prgdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20 wraz
z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z fancuchem ze stali
nierdzewne;j

- antena typu YAGI dla sygnatu GPRS modutu telemetrycznego (w przypadku
wysokiego poziomu mocy sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu
Telesat2 — w ksztatcie ,krgzka” z montazem na obudowie szafy sterowniczej)

- Dla mocy 2 5,5kW - rozruch gwiazda-tréjkat lub soft-start;

- Oswietlenie wewnetrzne szafy

- Przekazniki do czujnikéw wilgoci umieszczone w tablicy sterownicze;j

- Rozbrajanie szafy pilotem radiowym

c. Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS

Mozliwosci:

- Wysylanie zdarzeniowe petnego stanu wejsé i wyj$¢ modutu telemetrycznego do
stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM

— Wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanow alarmowych na obiekcie

— Sterowanie pracg obiektu — przepompowni na podstawie sygnatu z ptywakow i
sondy hydrostatycznej

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu , ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét . Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot , zaakceptowanym przez INI ;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez INI .

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt , zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej , ST 1 wskazaniach INI w terminie
przewidzianym umowq .

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy . Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania .

Wykonawca dostarczy INI kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane przepisami .

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi INI o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacjg¢ przed uzyciem sprz¢tu . Wybrany sprzet , po akceptacji INI ,
nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody .

Jakikolwiek sprzet , maszyny , urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy , zostana przez INI zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot .

3.2 Sprzet do wykonania zewnetrznych sieci kanalizacyjnych
3.2.1 Sprzgt do robot ziemnych przygotowawczych i wykonczeniowych

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca zapewni nastepujacy sprzet do wykonania robot
ziemnych i wykonczeniowych :
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- koparke podsigbierna 0,25m?* do 0,40 m?

- spycharke kotowa lub gasienicowa do 100 KM

- sprzet do zageszczania gruntu np. ubijak spalinowy

- zuraw budowlany samochodowy o nos$nosci do 10t

- szalunki ( stalowe wypraski )

- urzadzenie do przewiertu sterowanego

- urzadzenia do odwodnienia ( igtofiltry , zespoly pompowe)

sprzet do cigcia asfaltu

3.2. 2 Sprzet do robot montazowych

- samochodd dostawczy do 0,9 t

- samochodd skrzyniowy do 5t

- zuraw samochodowy do 4t, 5-6t

- gictarka do pretow mechaniczna

- nozyce do pretoéw mechaniczne elektryczne

- betoniarka

- spawarka

- sprzet specjalistyczny dostosowany do technologii montazu rur PVC i PE
Sprzet montazowy i $rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do
technologii 1 warunkow wykonywanych robot oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego
ich wykorzystania na budowie .

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu , ktére
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych
materialow .

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej , ST i wskazaniach INI , w terminie przewidzianym
umows .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie iinnych
parametrow technicznych . Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez INI , pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy .

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco , na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy .

4.2 Transport i roztadunek rur PVC , PE
Ze wzgledu na specyficzne cechy rur PVC 1 PE nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
dodatkowych wymagan :
- transport powinien odbywac si¢ tak , zeby unikna¢ uszkodzen mechanicznych
( roztozenie tektury falistej , wysokos¢ sktadowania do 1,0 m)
- przewdz powinien si¢ odbywacé w temperaturze otoczenia -5°C do + 30°C
- zaladunek i roztadunek nie wymaga uzycia specjalnego sprz¢tu — rury moga by¢
przenoszone recznie .
4.3. Transport pompowni $ciekéw — zgodnie z wymaganiami producenta

5.SKEADOWANIE MATERIALOW — przewodowe PVC , PE,
Rury dostarczane sa w oryginalnych fabrycznych zwojach .
Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢
wod opadowych , wolna od kamieni i ostrych przedmiotow .
Podczas manipulowania , tadowania , transportu , roztadowywania i sktadowania nalezy
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zachowac $rodki ostroznosci .
Nie dopuszcza si¢ uzywania lin stalowych do przenoszenia czy zabezpieczania tadunku —
mozna uzywac tylko pasy .
Gdy rury sa sktadowane w stertach nalezy stosowa¢ boczne wsporniki , najlepiej drewniane w
odstepach co 1,5 m. Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dlugosci , to spodnia
warstwa rur winna spoczywac na drewnianych tatach szer. i wys. 50 mm , aby kielichy nie
lezaty na ziemi .
Rury o réznych $rednicach 1 grubosciach powinny by¢ sktadowane oddzielnie .
W stercie nie powinno znajdowac si¢ wiecej niz 7 warstw , max 1,5 m wysokosci .
W trakcie sktadowania rury nalezy chroni¢ przed szkodliwym dzialaniem promieni
stonecznych ( zakryte plandeka ) oraz temperatura ( max temp. w miejscu przechowywania
+30°C ) . Materiaty sktadowa¢ zgodnie z instrukcja Producenta .

6.WYKONANIE ROBOT
6.1 Ogoélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robo6t , za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , wymaganiami ST , projektu organizacji robot oraz poleceniami INI .
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez INI .

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang , jesli wymagac tego bedzie INI , poprawione przez Wykonawce
na wlasny koszt .

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez INI nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos$¢ .

Decyzje INI dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy , dokumentacji projektowej
1w ST, a takze w normach i wytycznych . Przy podejmowaniu decyzji INI uwzgledni
wyniki badan materialow i robdt , rozrzuty normalnie wystepujace przy wykonawstwie ,
do$wiadczenia z przesztosci , wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie .

Polecenia INI beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym ,
po ich otrzymaniu przez Wykonawcg , pod grozba zatrzymania robdt . Skutki finansowe
ponosi Wykonawca .

6.2. Sie¢ kanalizacyjna CPV 4523200-2
6.2.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia i trwale oznaczy je
w terenie za pomoca kotkdw osiowych , kotkéw swiadkow i kotkow krawedziowych .

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe ( z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne , a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzedne przekaze INI .

6.2.2 Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normami zgodnie z PN-B-10736 ,BN-83/8836-02
i BN-83/B-06050 .

Przewody grawitacyjne nalezy uktada¢ w wykopie obiektowym waskoprzestrzennym ,

o $cianach umocnionych wypraskami ;

Roboty ziemne nalezy wykona¢ sprzgtem mechanicznym z wywozem na odlegltosé

do 1 km, jedynie kanat tloczny na gruntach lesnych nalezy wykona¢ ze sktadowaniem gruntu
na odktad. .
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Metody wykonania robot — wykopu ( recznie lub mechanicznie ) powinny by¢ dostosowane
do glebokosci wykopu , danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzgtu mechanicznego .

Przy przejs$ciu pod napotkana przeszkoda terenowa mozna pozostawi¢ pas ziemi ,
przez ktory przechodzi si¢ przewodem wykopanym tunelikiem .

W trakcie wykonywania robot , ze wzgledu na glebokos¢ wykopow, nalezy
wykonaé odwodnienie wykopow metodg iglofitrow .

6.2.3 Przygotowanie podtoza
Dno wykopu pod rurociag musi by¢ wzmocnione , jezeli badania gruntéw i dane

o obciazeniach rur wykazuja , ze no$nos¢ podloza jest niewystarczajaca .
Warstwa wyréwnawcza , na ktora jest potozona rura , nie jest uwazana za wzmocnienie
Wzmocnienie wykopu moze by¢ realizowane przez wykonanie lawy zwirowej
o wys. 0,1- 0,15 m ( po zageszczeniu ) . Poziom podltoza musi by¢ tak wykonany , aby
rurociagi mogty by¢ ukladane bezposrednio na nim .
Takie wzmocnienie musi by¢ wykonane rowniez w sytuacji , gdy wykop zostat wykonany za
gleboko .
Rury musza by¢ uktadane tak, zeby podparcie ich byto jednolite .
Material podsypki powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania :

- nie powinny wystgpowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm

- material nie moze by¢ zmrozony

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego famanego materiatu
Jezeli grunty lokalne spelniaja powyzsze wymagania , nie musi by¢ wykonywany wykop do
poziomu podsypki .
Poziom podloza musi by¢ tak wykonany , aby rurociagi mogly by¢ uktadane bezposrednio na
nim .

6.2.4. Roboty montazowe — sieci kanalizacyjne i przylacza

- Glebokos¢ utozenia rurociagu powinna by¢ zgodna z projektem , przy czym
przykrycie po zasypaniu ( mierzac od wierzchu przewodu do poziomu terenu ) nie
moze by¢ mniejsza niz 1,6 m — 1,4 m w strefie przemarzania gruntéw hz= 1,2 m
( zgodnie z PN-81/B-03020 ); w przypadku odstgpstwa od w/w wysokosci przewody
nalezy dodatkowo izolowa¢ otuling z tupkéw styropianowych gr. 5 cm .

- Odlegtos¢ osi przewodu w planie od urzadzen podziemnych i naziemnych oraz Sciany
budowli powinna by¢ zgodna z dokumentacja .

- Rury PCV nalezy uktada¢ na podsypce i w obsypce o uziarnieniu ponizej 20 mm nie
zawierajacej grud i kamieni .

- Przewod powinien by¢ tak utozony na podtozu naturalnym , aby opieral si¢ na nim
wzdtuz catej dlugos$ci co najmniej Y4 swego obwodu , symetrycznie do swojej osi .
Poszczegolne odcinki rur powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem
posrodku dtugosci rury i mocno podbite tak , aby rura nie zmienita potozenia do czasu
wykonania uszczelnienia zlaczy .

- Polaczenia rur PCV — za pomoca potaczen kielichowych z uszczelka wargowa .

- Dla wykonania zmian kierunku przewodu nalezy stosowa¢ studnie rewizyjne lub
rewizyjno-polaczeniowe z :

*kregow zelbetowych @ 1200 z felcem , ptyta Zelbetowa nastudzienna— element
zelbetowy prefabrykowany ($rednica zewngtrzna @ 1400 mm) wiaz kanatowy typu
cigzkiego odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-124:2000 k1. D400 ( typ cigzki ).

* z gotowych elementow niewlazowe —@ 425(rury PCV), z teleskopem ,

z wlazem zel. typu cigzkiego j.w., z kineta z PP, pierScieniem odciazajacym

- Na zakonczeniu przylacza stosowac studnie z gotowych elementow @425 PCV ,

- Przewody z tworzyw sztucznych nalezy uktada¢ w temperaturze od +5°C do 30 °C

- Przewody tloczne - z rur ci$nieniowych kanalizacyjnych PES0 SDR 17,6 ¢ 110190 ;
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przewody uktada¢ na gitebokosci min 1,5 — 1,6 m ze spadkiem w kierunku
przepompowni ze spadkiem w kierunku przepompowni lub wg profilu.
Rury PE nalezy uktada¢ na podsypce i w obsypce o uziarnieniu
ponizej 20 mm . Grubo$¢ podsypki - min 0,10 m .

- Przepompownie $ciekéw —2 kompletne automatyczne zbiornikowe przepompownie
sciekow z polimerobetonu :§rednica ¢ 1200mm ( montaz wg instrukcji montazu
producenta ) z pompami ( 1prac+l1rez) f-my WILO EMU, na prowadnicach z
automatycznym ztaczem i ukladem sterowania ( wersja z dzwonem pneumatycznym
rozbudowanym ) .

- Nalezy wykona¢ fundament pod kazda przepompownig zgodnie w wytycznymi
producenta pompowni. Wewnatrz pompowni umieszczona zostanie armatura
przewodow ttocznych - zasuwa odcinajaca i zawor zwrotny .

Potaczenie przewodow ttocznych PE z przewodami z pompowni za pomoca kroécow
ttocznych kolierzowych zatopionych w §cianie zbiornika

Wentylacja pompowni - zgodnie z obowiazujacym od 1.10.1993

Rozp. Min. Gosp. Przestrz. i Bud. ( Dz. U. nr 96 z dn. 15.10.1993 1)

Pompownie wyposazone bgda w uklad sterowania automatycznego z sygnalizacja
stanOw pracy 1 standw awaryjnych - patrz pkt 2.2.8

6.2.5 Zasypanie wykopdw i ich zaggszczenie, odtworzenie nawierzchni

Roboty ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z normami BN-83/8836-02
1 BN-83/B-06050 .
Trasa projektowanych przewodow krzyzuje sig z istn. wodociagiem, istniejacym
gazociagiem, kablami telekomunikacyjnymi i energetycznymi .
Z w/w uzbrojeniem podziemnym projektowane przewody krzyzuja si¢ bezkolizyjnie .
Uzbrojenie powyzsze nalezy zabezpieczy¢ w sposob wymagany przez wilasciciela danego
uzbrojenia : w miejscach kolizji z kablem telekomunikacyjnym lub energetycznym, pod
istniejaca linia energetyczna , prace ziemne nalezy wykonywac rgcznie ,a w/w kable nalezy
zabezpieczy¢ rura dwudzielng typu AROT ( zgodnie z N SEP-E-004 ) .
W trakcie wykonywania robot , ze wzgledu na glebokos¢ wykopow, nalezy wykonad
odwodnienie wykopow metoda igtofitrow - .
Obsypka musi by¢ wykonana natychmiast po inspekcji i1 zatwierdzeniu zakonczonego
posadowienia . Obsypka musi by¢ prowadzona az do uzyskania grubos$ci warstwy
przynajmniej 0,20 m ( po zaggszczeniu ) powyzej wierzchu rury .
Material zasypki musi spetnia¢ te same warunki co materiat do wykonania
podtoza .Wypehienie moze by¢ gruntem z wykopu , jesli ten grunt spetnia powyzsze
wymagania Zasypka musi by¢ wykonana z materialow i w taki sposob , aby speinione byly
wymagania struktury nad rurociagiem ( odpowiednio dla drogi , chodnika czy terenow
zielonych ) — pospoika ( frakcja 0-31,5 mm) . Na warstwie obsypki gr. ok. 30 cm nad
przewodem ttocznym utozy¢ folig ostrzegawcza o szer. 0,1-0,2m ze $ciezka metalizowana.
Pierwsza warstwa zasypki az do osi rury powinna by¢ zaggszczona ostroznie , azeby uniknac
uniesienia si¢ rury .

Zaggeszczenie warstw odtworzeniowych : gigbokos¢ do 0,5 m Js>1,0
glebokos¢ 0,5-1.2 m  Js>0,97
ponizej Js>0,95

Po zakonczeniu robot nalezy rozebrang nawierzchnig drogi na szerokos$ci min ok.1,5m :
zasypac thuczniem do czasu rozpoczecia remontu 1 przebudowy nawierzchni ulicy Dziatkowe;j
Grubosci warstw odtworzeniowych nawierzchni :

- warstwa odsaczajaca ( zwir) gr. 15 cm
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- kruszywo stabilizowane mechaniczne ( thuczen) gr. 22 cm
W ulicy Glownej — po trasie ukladanego przewodu tlocznego — zageszczenie warstw
pobocza j.w.

7.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

7.1.1 Program zapewnienia jakos$ci

Do obowiazkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty INI programu

zapewnienia jakos$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot ,

mozliwosci techniczne , kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa , OST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez INI .

Program zapewnienia jako$ci bgdzie zawierac :

A/ czg$¢ ogolna opisujaca

- organizacj¢ wykonania robdt ( terminy , sposob prowadzenia robot )

- bhp

- organizacj¢ ruchu na budowie

- wykaz zespotéw roboczych , ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

- elementow robot

- system ( sposob 1 procedurg ) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia
wykonywanych robot

B/ czg$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne -

rodzaje 1 ilosci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow , kruszyw

- sposob zabezpieczenia 1 ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu , magazynowania

7.1.2 Zasady kontroli jakoS$ci

celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem , aby
osiagnac¢ zalozona jakos$¢ robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i1 jako$ci materiatéw . Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli , wlaczajac personel , sprzet , zaopatrzenie 1 wszystkie
urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i robot .

Minimalne wymagania , co do zakresu badan i ich czgstotliwos$ci sa okreslone w OST ,
normach 1 wytycznych . W przypadku , gdy nie zostaly tam okreslone , INI ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny , aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa .

7.1.3 Certyfikaty i deklaracje

INI moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy , ktore posiadaja :

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy , ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polska Norma lub

- Aprobata techniczna , w przypadku wyrobow , dla ktérych nie ustanowiono Polskie;j

Normy ,jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST
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W przypadku materiatow , dla ktorych ww dokumenty sa wymagane przez ST , kazda
partia dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty , okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy .
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta , a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego . Kopie tych badan beda
dostarczone INI przez Wykonawcg, .
Jakiekolwiek materiaty , ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone .
7.1.4. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego . Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy .
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot , stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy .
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania , podpisem
osoby , ktora dokonata zapisu , podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne , dokonane trwata technika , w porzadku chronologicznym ,
bezposrednio jeden pod drugim , bez przerw .
Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem wykonawcy 1 INI .
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci :
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j
- uzgodnienie przez INI programu zapewnienia jakosci 1 harmonogramu robot
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot
- przebieg roboét , trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i1 przyczyny
przerw w robotach
- uwagi i polecenia INI
- daty zarzadzenia wstrzymania robot , z podaniem powodu
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czeSciowych i
ostatecznych odbiorow robot
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
- dane dotyczace jakos$ci materiatow
- inne istotne informacje o przebiegu robot
Propozycje , uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone INI do ustosunkowania si¢ .
Decyzje INI wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska .
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje INI do ustosunkowania sig .
Projektant nie jest jednak strona umowy i1 nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot .

2. Rejestr obmiarow

rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot . Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow .

3. Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow , orzeczenia o jako$ci
materiatlow , kontrolne wyniki bada Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnione;j
w programie zapewnienia jako$ci . Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot .
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Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie INI .

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz wymienionych w pk-cie 1-3 , nastgpujace
dokumenty :

a/ pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego

b/ protokoty przekazania terenu budowy

¢/ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne

d/ protokoty odbioru robot

e/ protokoty z narad i ustalen

f/ korespondencje na budowie

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym . Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje koniecznos¢
jego natychmiastowe odtworzenia w formie przewidzianej prawem .
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla INI 1 przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego .

7.2 Kontrola, pomiary i badania
7.2.1 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa lokalizacji przewodow
sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow
proba szczelno$ci
sprawdzenie zabezpieczenia przez korozja
- badanie wskaznikéw zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypu
7.2.2 Dopuszczalne tolerancje i wymagania
- odchylenie osi ulozonego przewodu od ustalonego kierunku osi przewodu
wodociagowego dla rur z tworzyw sztucznych nie powinno by¢ wigksze niz 10 cm
- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci
100 m powinien by¢ zgodny z pkt. 6.6
7.2.3 Préba cisnieniowa i szczelnosci catego odcinka przewodu
Cisnienie probne pp catego przewodu nalezy przyja¢ rowne 1,5 pr ( pr-ci$nienie
robocze) — jak dla odcinkow przewoddw cisnieniowych tlocznych o ci$nieniu
roboczym do 1 MPa

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie .

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu INI o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru , co najmniej 3 dni przed terminem .

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w ilo$ciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robot . Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji INI na pismie .

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czegsto$cia wymagana do celow
okreslonych w umowie ( okresy ptatnosci na rzecz Wykonawcy ) lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce 1 INI .

8.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m ( metr ) wykonanego i odebranego przewodu kanalizacyjnego
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9. ODBIOR ROBOT

9.1. Ogélne zasady odbioru robot

9.1.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :
a/ odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b/ odbior czgsciowy

¢/ odbidr ostateczny

d/ odbioér pogwarancyjny

9.1.2 odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonywanych robot , ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu .
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot .
Odbioru robdt dokonuje INI i eksploatator sieci .
Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem INI i eksploatatora .
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie , nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie INI .

9.1.3 Odbior czgsciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czeséci robot .
Odbioru czg$ciowego robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot .

9.1.4. Odbiodr ostateczny
9.1.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci , jakosci 1 wartosci .

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi§mie INI .

Odbidr ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy , liczac od
dnia potwierdzenia przez INI zakonczenia robot i1 przyjgcia dokumentow .

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci INI i Wykonawcy . Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow , wynikéw badan i pomiardéw , ocenie wizualnej
oraz zgodno$ci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych .

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupetniajacych
Komisja przewie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego .

W przypadku stwierdzenia przez komisje , ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cech
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu , komisja dokona potracen pomniejszona
warto$¢ wykonywanych robdot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy .

9.1.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty :
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa ,
jezeli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy
2. szczegotowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne )
recepty 1 ustalenia technologiczne
dzienniki budowy i rejestry obmiarow
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan , zgodne z ST
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodne
z ST
7. rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszacych ( np. przetozenie linii
telefon. , energet. , gazowe] itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen
8. protokot przeprowadzonych ptlukan i dezynfekcji przewodu , tacznie z wynikami
wykonanych analiz, protokoty prob cisnieniowych .
9. protokot przeprowadzonego badania stopnia zaggszczenia gruntu po zasypie przewodu
10. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robo6t i sieci uzbrojenia terenu
11. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej .
12. Dokumenty urzadzen ci§nieniowych
W przypadku , gdy wg komisji , roboty po wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego , komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot .
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
Termin wykonania rob6t poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja .

AN S

9.1.5 Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym .
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior ostateczny robot” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , ST
1 wymaganiami INI , jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowanie tolerancji daty wyniki

pozytywne .

10. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawca .
Cena jednostki obmiarowej obejmuje elementy wyszczegdlnione w w/w umowie .

11. PRZEPISY ZWAZANE -NORMY I INNE DOKUMENTY

-PN-74/C-89204 ,,Rury ci$nieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

- PN EN 295 rury kamionkowe ,

-PN-82/8336-02 Wykopy otwarte pod przewody wodociagowe i kanalizacyjne

- PN-B-10736 Wodociagi . Roboty ziemne

-Prawo budowlane z 7.07.1994 z pdzniejszymi zmianami

-aprobaty i kryteria techniczne dotyczace wyrobow budowlanych Dz.U.1998 nr 140 poz. 906

-warunki techniczne wykonywania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych ( Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej , Gazowej i Klimatyzacji)

- PN-B-06712 , PN-11112 — podsypka pod rurociagi
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7. Zestawienie podstawowych materialow
SIEC
Rury 0,200 PVC lite wg PN —EN :1401
Odcinek KS19- KS-20a-KS30 L=304,0 m

Odcinek P1-KS-29 L=286,0 m
Odcinek KS1-KS-19- P2 L=547,0 m
Odgale¢zienia w drogi boczne L= 34,0
RAZEM 0,200 PCV L=1171,0 m

- studzienki rewizyjno -potaczeniowe z kregdw zelbetowych @ 1200 ,
z wlazem zeliwnym typu cigzkiego kl. D400 ;
kregi betonowe (beton min B25)z felcem , laczone na uszczelki gumowe kpl. 28
- studnie kanalizacyjne 425 niewlazowe z tworzyw sztucznych
dla rur 0,200 (kineta PP rura karbowana, rura teleskopowa, pier§cien odciazajacy)

z wlazem Zeliwnym typu cigzkiego kl. D400 np. Tegra 425 kpl. 17
- trjnik kanalizacyjny PCV 200/160/45° szt. 8
- rura ostonowa stalowa @ 359 — przewiert sterowany L=18,0+3,0 m

kanalizacja ttoczna PE100 SDR 17,6 :
od P1 do KS-30 @90 L=304,0m .
od P2 do KS-20 ( w ul. Gléwnej) @90 L= 56,0 m
odc. w dz. nr 21/1201, 20/1204 ,20/1203, 46/1 110 L= 176,0 m
Przepompownia $ciekéw P1 @ 1200 H=3,91m z pompa FA 08.22W
Przepompownia $ciekow P1 ¢ 1200 H=5,08 m z pompa FA 08.22W

PRZYLACZA

Rury PVC lite wg PN —EN :1401 0,160 L=913,0 m szt. 55

Kp- studnie kanalizacyjne @ 425 niewtazowe z tworzyw sztucznych

dla rur 0,160 (kineta PP rura karbowana, rura teleskopowa, pierscien odciazajacy)

z wlazem Zeliwnym typu cigzkiego kl. D400 np. Tegra 425 kpl. 60
ZESTAWIENIE PRZYLACZY
w tym
nr w pasie
Ip |przytacza | nr dziatki |adres Lc przytacza |drogowym
1 1 259 10,0 8,0
2 2 2/2 Dziatkowa 42 10,0 8,0
29/4,
2 3 29/5 Dziatkowa 12,5 5,5
3 4 30/2 | Dziatkowa 73 12,5 55
4 5 50 Dziatkowa 75 4,0
5 A 32/9 |Dziatkowa 71 34,0 6,0
6 6 51/1 Dziatkowa 11,0 4,5
7 7 52 Dziatkowa 70 52,5 4,5
8 8 53 Dziatkowa 68 9,0 4,5
9 9 54/1 Dziatkowa 66 33,0 4,5
10 10 54/2 Dziatkowa 64 10,5 4,5
11 11 56/3 |Dziatkowa 62 10,0 2,0
12 12 33/1 Dziatkowa 69 10,5 6,0
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13 13 35/13 |Dziatkowa 67 15,0 8,5
14 14 36/27 |Dziatkowa 65 31,0 6,0
15 15 37 Dziatkowa 59 12,5 6,0
16 16 39/1 Dziatkowa 59 40,5 45
17 18 59/1 Dziatkowa 58 20,0 45
18| 18a 60 Dziatkowa 56 8,5 5,0
19| 18b 61/1 Dziatkowa 9,0 5,0
20 19 62 Dziatkowa 52 31,5 5,0
21 20 41/3 Dziatkowa 55 10,5 7,0
22 21 43/2 Dziatkowa 11,0 7,0
23 22 45/7 Gtéwna 13,5 3,0
24 23 255/1 |Dziatkowa 48 28,0 4,0
25 24 65/5,65/6 | Dziatkowa 46 6,5 4,0
26 25 66/1 Diatkowa 44 6,0 4,0
27 26 67/1 Gtéwna 17 5,0 2,0
28 27 72 Dziatkowa 10,0 4,0
29| 28,29 74/1 Dziatkowa 47 7,0 4,0
30 30 76 Dziatkowa39 38,0 45
31 31 78 Dziatkowa 10,0 4,0
32 31a 81/1 Dziatkowa 26 10,0 4.5
33 32 95/1 Dziatkowa 40 19,0 7,0
34 33 98/12 |Dziatkowa 10,0 6,0
35 34 99/1 Dziatkowa34 20,0 6,0
36 35 102/1 | Dziatkowa 32 38,5 5,0
37 36 103/5 Dziatkowa 10,0 5,0
38 37 106/1 |Dziatkowa 10,0 6,0
39 38 107/1 | Dziatkowa 26 33,5 6,0
40 39 109/1 | Dziatkowa 24 8,0 6,0
41 40 111/1 | Dziatkowa 10,0 7,0
42 41 114/6 |Dziatkowa 20 32,5 6,0
43 42 82 Dziatkowa 25 10,0 45
44 43 85 Dziatkowa 15,0 45
45| 43a 87 Dziatkowa 10,5 4,5
46 44 118 Dziatkowa 0,0 0,0
47 45 121 Dziatkowa 12,0 55
48 46 88 Dziatkowa 17 20,5 4.0
49 47 89 10,0 4,0
50 48 125 10,0 55
51 49 92 Dziatkowa 1 47,0 45
52 |42a 81/2 Dziatkowa 10,0 4,5
53| 5a 49/2 Dziatkowa 10,0 2,5
54 |6a 51/2 Dziatkowa 10,0 4,5
55|16a 40 Dziatkowa 10,0 4.5

913,0 277,0
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